
次世代看護・介護用知的対話ロボットの開発
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①人の視線位置検出
②人の体の動きを検出
③人の顔認識
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ロボットが発声

通常のロボットの安全対策に加えて，
甲斐が開発したメカニカル安全ブレーキにて
安全性向上

GPSと施設マップを用いて移動．
近接物検知センサにて人などを検知・回避

車輪２自由度：
信地旋回可能

近接物検知用センサ

看護・介護用知的対話ロボットに応用可能なAI技術の研究開発

インタラクションを繰り返し
親しみやすさを向上（深層マルチモーダル強化学習）

カメラ

マイク

生体情報認識
(体温、SpO2、etc.)

SpO2 99％
RP 75/min


